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Puissance et precision

Les pelles sur pneus WX sont congues pour assurer un maximum de productivité et de précision.

Elles sont équipées du systéeme hydraulique intelligent Case (CIHS) avec une seule unite centrale pour faciliter le contrdle de
la machine et simplifier le diagnostic. Les pelles sur pneus Case utilisent un circuit hydraulique a 3 pompes, dont une dediee
a la fonction de rotation. Cette solution assure un mouvement continu et permet a I'utilisateur d’utiliser les commandes
multifonctions pour un fonctionnement en douceur et une haute productivité avec d’excellentes capacités de creusement.

Grace au systeme CIS (Case Intelligent Swing), le conducteur peut ajuster la vitesse de la tourelle pour I'adapter aux
différents types de chantiers. Le nouveau mode de nivellement CLM (Case levelling mode) est extrémement rapide,
précis et facile a utiliser.

La fonction Power Boost automatique délivre un maximum de puissance pour les opérations d’arrachement et de levage les
plus contraignantes. Le limiteur de puissance controle le moteur et les pompes pour optimiser la puissance.

Extréme polyvalence

Le débit et la pression hydrauliques des outils se
reglent aisément avec possibilité d’enregistrer
jusqu’a 12 réglages pour différents outils
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Chaine cinématique

Nos pelles WX sont équipées d’une transmission hydrostatique 100 % automatique et de ponts ZF renforcés garantissant une excellente traction
et permettant de se déplacer a des vitesses élevées d’un chantier a un autre. L'orbitrol de direction assure une conduite précise sans effort. Le
grand angle de braquage facilite encore la conduite dans les espaces confinés. Grace a leur vitesse extra lente et leur haute garde au sol, les
engins sont parfaitement en mesure d’affronter les conditions de chantiers les plus rudes.

Les trois machines se caractérisent par leur excellente force de traction, tandis que la fonction de verrouillage automatique des essieux assure
une stabilité maximale lors des travaux sans stabilisateurs. Les freins multi-disques a bain d’huile et I'intervalle de vidange de I'huile de 2 000
heures réduisent les colits de maintenance et d’utilisation.

Stabilité totale

La nouvelle conception de la gamme WX offre une stabilité exceptionnelle,
méme sur pneus. Nos pelles sur pneus se sont toujours distinguées par

leur robustesse et leur solidité. Ces nouveaux modeles WX ne font pas
exception a cette regle. En effet, ils sont équipés d’un chassis renforcé avec
lame de remblayage en option, lame de remblayage et stabilisateurs ou
stabilisateurs avant et arriére pour un parfait équilibre et une plate-forme
de travail extrémement stable. La lame de remblayage a cinématique
paralléle se distingue par sa robustesse et sa forme incurvée qui assure une
meilleure poussee des matériaux.
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Un confort de premiere classe

L’inclination de la colonne de direction a réglage progressif permet de I'adapter a la position de travail du conducteur ; les commandes sont
réglables individuellement selon les préférences de chaque conducteur ; le siege a suspension pneumatique, réglable et chauffant, allié a
I’ergonomie des accoudoirs et des pédales, offre un poste de travail de qualité supérieure.

Les vitres teintées, les pare-soleil et le pare-pluie transparent au-dessus du pare-brise assurent au conducteur un maximum de confort, tandis
que le systeme de climatisation automatique maintient une température agréable a I'intérieur de la cabine pour un travail plus confortable et
donc une meilleure productivité.

Un compartiment chauffé et réfrigéré, de nombreux compartiments de rangement, une radio avec support USB, un micro pour conversation
mains-libres, un port auxiliaire a I’avant et une prise auxiliaire 12V complétent le confort du conducteur.

Facilité de conduite

La position des commandes a été étudiée pour réduire au maximum la fatigue du conducteur. Toutes des fonctions de translation et les
commutateurs sont regroupés sur la colonne de direction pour étre facilement accessibles. Grace a I’écran de contrdle, le conducteur dispose
instantanément des informations dont il a besoin et peut ainsi se concentrer pleinement sur son travail. Un nouvel instrument de sélection

du régime moteur et du mode de travail permet de maitriser facilement le fonctionnement de I’engin en fonction des conditions de travail.
Linstrument indique le régime ralenti, deux modes de levage, un mode de fonctionnement ECO et trois modes de fonctionnement traditionnels. Il
donne également accés au Mode HEAVY pour une capacité maximum de creusement. Lacces au nouveau mode de nivellement en mode ECO ou
HEAVY est immeédiat, en appuyant simplement sur un bouton du joystick de droite.

Les commandes de la lame et de chaque stabilisateur sont proportionnelles. De plus, chaque stabilisateur peut étre actionné séparément.

Visibilite panoramique

La grande surface de vitres de sécurité teintées, la fenétre latérale
droite en une piece et le toit transparent assurent une parfaite
visibilité panoramique. Les projecteurs de travail montés de série sur
la fleche et devant la cabine améliorent encore la visibilité. L'ajout
d’une caméra de série a I'arriere permet d’optimiser la visibilité
derriére le véhicule.
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Sécurité

Securite de I'outil
Les vérins de la fleche sont équipés de série de clapets de
sécurité. Pour plus de sécurité, un kit complet de manutention
d’objets (clapets de sécurité, crochet de levage, systéme
d’avertissement de surcharge) et un support renforcé pour
grappins sont disponibles en option.

Cabine ROPS/FOPS

La structure renforcée de la cabine est certifiée
ROPS et FOPS.



Facilité d’entretien

De grands capots a large ouverture offrent un
acces particulierement facile aux points d’entretien.
L’entretien est rapide et aisé grace au regroupement
des points de graissage et a la facilité d’accés aux
filtres a I'arriére de I’engin. Les longs intervalles
d’entretien des outils (jusqu’a 500 heures) minimisent
les temps d’immobilisation de I'engin et les colts de
fonctionnement.
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WX148

Caractéristiques techniques WX148

Moteur

Puissance nette du moteur (ISO 14396/ECE R120)__ 90 kW / 122 ch
Nominal 2000 tr/min
Margue et modéle FAGE9484D J601
Type diesel,rampe d’injection (2 commande électrique),
injection directe, refroidisseur intermédiaire

Cylindrée totale 451
Nombre de cylindres 4

Alésage x course 104 x 132 mm
Couple maximum a 1200 tr/min 525 Nm
Systeme electrique
Tension 24V
Batteries 2x12V
Capacité des batterie (chacune) 100 Ah
Alternateur 70A
Démarreur 4 kW
Transmission

km/h km/h
Vitesse de translation sur route 20 35
Vitesse de déplacement sur chantier 5 8
Vitesse en montée 2,5 2,5
Effort maximum a la barre (site) 92 kN

Embrayage assisté multidisque avec changement de vitesse sous
charge

Changement automatique ou manuel des vitesses

Translation automatiqguement engagée par pression sur la pédale de
I'accélérateur

Systeme hydraulique

2 x Pompes primaires 3 a cylindrée variable, a piston axial
Débit maximum total 352 I/min (2 x 140 + 72)
Circuit auxiliaire bas débit, option (marche/arrét) 22 I/min
Débit intermédiaire auxiliaire, option (proportionnel) 80 I/min

Pression translation / outil 340/370 bar
Accroissement de la puissance 360/390 bar
Pression circuit de rotation 360 bar
Pompe pilote 45 bar
Vérin fleche mono 100 x 1028 mm
Vérin fleche double articulation 100 x 972 mm
Vérin bras 115x 1120 mm
Vérin godet 95 x 903 mm
Vérin de positionnement 135 x 645 mm

Amortissement fin de course du verin. Servocommande électro-
hydraulique.

Trois pompes hydrauliques avec deux pompes principales et

une pompe séparée pour la rotation. 8 niveaux de puissance
sélectionnables pour I'excavation et de levage :fonction ralenti,
levage 1 ,levage 2, Eco 1, Eco 2, Eco 3, Heavy, déplacement routier.
Mode de nivellement pour fonctionnement souple. Vitesse de rotation
réglables.

La puissance maximale est automatiquement délivré.

Rotation
Vitesse de rotation 9 rpm
Couple de rotation (SAE J1371) 36 kNm

La rotation s’effectue par un circuit hydraulique fermé couplé a un
réducteur mécanique intégrant un frein statique automatique.
Le frein hydrostatique s’ajuste par 3 réglages.

Frein

Freins de service : multi disques a bain d’huile, intégrés dans les
moyeux de roue.

Frein de travail : agit sur les freins de service et verrouille
I'oscillation de I’essieu avant.

Frein de stationnement : a ressort agissant sur la transmission.
Frein d’urgence : circuit de freinage double et stationnement
automatique avec coupure du moteur.

Direction
Type ORBITROL avec soupape de sireté
Pompe a engrenages

Vérin de direction a double effet, intégré a I'essieu

Pneus

Roues jumelées 10.00-20/80-22.5
Roues individuelles 18R 19.5, 600/40-22.5
La disponibilité des pneus dépend des homologations locales.

Capacites

Huile moteur 12,51
Systéme de refroidissement 221
Réservoir carburant 190 |

Systeme hydraulique (comprenant réservoir)
200 | pour fleche monabloc
210 | pour triple articulation




Dimensions WX148

équipé avec roues jumelees 10.00 - 20

A 2620 mm 2710 mm 3050 mm 2890 mm 3115 mm 3605 mm
B avec lame arriére 8075 mm 8085 mm 8055 mm 7850 mm 7880 mm 7895 mm
B avec stabilisateurs arriéres 8240 mm 8250 mm 8220 mm 8015 mm 8045 mm 8065 mm
Poids en ordre de marche WX148
Chassis de 2,55 mt, godet (480 kg) et attache rapide (250kg) avec 10.00-20
Lame arriére 15450 kg 15550 kg 15600 kg 15100 kg 15200 kg 15250 kg
Stabilisateurs 15750 kg 15800 kg 15850 kg 15400 kg 15500 kg 15550 kg
Lame et stabilisateurs 16300 kg 16350 kg 16400 kg 16000 kg 16050 kg 16100 kg
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Performance d’excavation WX148

TRIPLE ARTICULATION FLECHE MONOBLOC

A
A
A
A
D
F
F
H
YVvY Yy
A A A A
c|c e
-t clec
\/
\/
vY
< B > <
_ A = < A
TRIPLE ARTICULATION FLECHE MONOBLOC
Bal.210m Bal.245m Bal.295m Bal.210m Bal.245m Bal.2,95m
A Portée de creusement maxi 8400 mm 8800 mm 9300 mm 8200 mm 8500 mm 9000 mm
B Portée de creusement maxi au niveau du sol 8300 mm 8600 mm 9100 mm 8000 mm 8300 mm 8800 mm
C Profondeur de creusement maxi 4900 mm 5200 mm 5700 mm 4900 mm 5300 mm 5800 mm
C’ Profondeur de creusement a 2,4 mt 43800 mm 5100 mm 5600 mm 4700 mm 5100 mm 5600 mm
D Hauteur de creusement maxi 9600 mm 9900 mm 10300 mm 8600 mm 8800 mm 9200 mm
E Rayon d’encombrement mini 2450 mm 2600 mm 3000 mm 2750 mm 2800 mm 3050 mm
F Hauteur de déversement maxi 7100 mm 7400 mm 7900 mm 6200 mm 6400 mm 6800 mm
G Rayon de rotation min. hauteur maximum 2390 mm 2580 mm 2810 mm 3755 mm 4025 mm 4390 mm
H Hauteur de déversement (bras rétracté) 3500mm  3200mm 2900 mm 2900mm 2600 mm 2100 mm

Force de creusement - ISO WX148

Bal.2,10 m Bal. 2,45 m Bal. 2,95 m
Force de creusement du bras 74,3 kN 66,9 kN 59,5 kN
- avec fonction « Power Boost » automatique 80,9 kN 72,9 kN 64,8 kN
Force de creusement du godet 91,3 kN 91,3 kN 91,3 kN
- avec fonction « Power Boost » automatique 99,5 kN 99,5 kN 99,5 kN
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Capacité de levage WX148
FLECHE MONOBLOC - BALANCIER 2,10 m
LAME ARRIERE LEVEE

n

lI
-

35°] 35| 37

40" | 38 29| 28 | 54

44 137 36| 24 27| 22 64

53" 35| 35| 23|28 19| 68

5132 34[22 28|18 70

59| 54 |50|31|33[21]| 29|18/ 67
82*] 55 | 50|31 ]33]21 ]33] 21|61
6,1 | 56 | 43| 32 36| 28 | 49

LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE

L

35|35 | 37

40" | 40" 291 29" | 54

44 44 39" | 39" 27| 27 64

53|53 | 42| 41 | 28*| 28* | 68

6,0] 60° 45| 40 30[30" 70

59159 | 62| 59 | 45" | 39 | 35| 33 | 67
82|82 58|58 407 39 39| 38 61

6,1 | 6,1 | 43| 43" 36*| 36" 49

FLECHE MONOBLOG - BALANCIER 2,45 m
LAME ARRIERE LEVEE

28|28 43
37" | 37" 24*| 24" 59
41137 36|24 23|20 67
76" 63 | 50°| 35| 3523 | 23| 1,7 |72
5232 34|22 24|16 73
62" 54 | 50| 30| 33|21 ] 26| 17| 71
86| 54 49|30 33|21 30|19 65
6,7 | 55 | 47| 31 36| 24 | 54

LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE

28| 28° 43
37" | 37" 24*| 24" 59
A1* [ 41F 37| 37F 23|23 67
76" | 76" | 50| 50| 40" | 40" | 23| 23| 72
58|58 43| 39 24|24 73
62" | 62" | 62°| 59 | 45" | 39 | 28| 28| 71
86|86 59| 58 42|38 35035 65
6,7 | 6,7* | 47| 47* 36*| 36" 54

FLECHE MONOBLOC - BALANCIER 2,95 m
LAME ARRIERE LEVEE

| 4 6,0 POR A
2,323 | 51
307 [ 25 20° [ 2,0° | 65
36 [ 36 33 [ 24 1917 | 73
65" | 65 | 45" [ 35 | 35| 23 | 25| 16 | 1.9°] 15 | 77
5232 34|22 24|15 21|15 | 78
64| 53 | 49 [ 30 | 33| 21| 24| 15[ 23|15 | 76
90°| 53 | 4929 32|20 2616 70
75 [ 54 1 49 [30 [ 33 20 32120 [ 60
LAME FRONTALE ET STAB. Arriére BAISSEE
)]
' 4 6,0 POR A
-
2,323 | 51
30° [ 30 20° [ 2,0° | 65
36| 36 33|33 1919 | 73
65 | 45 [ 45| 37 [ 37| 26 [ 26 | 1.9°[1,9° | 7.7
55°| 55" 4139 32| 28 2121 | 78
64° [ 60°[ 59 | 44| 38 | 27 [ 2.7 | 23|23 | 76
90° | 607 58  437] 38 2828 70
75 [ 517 51" | 34 [ 34° 34134 [ 60

LAME ARRIERE BAISSEE

59* | 59"

82" 65

6,1* | 6,1

LAME ARRIERE BAISSEE

2,8

3,7

3,7

2,4

4.1*

2,7

2,2

73

4,0

2,6

2,0

37

25

19

6,2

35

1,9

24

6,5

35

28

LAME ARRIERE BAISSEE

5.1

28

3,6

3,6

73

45

4,0

2,6

2,6

18

7,7

59"

3.7

25

32

1,8

78

6,0

35

24

27

1,7

76

6,0

34

23

70

5,1*

34

24

6,0

Toutes les valeurs se rapportant a la capacité de levage sont exprimées en

tonnes (godet exclus).

Pelle équipée d’un godet conformément a la norme ISO 10567. La
charge indiquée ne dépasse pas 87 % de la capacité de levage du circuit
hydraulique ou 75 % de la charge de basculement statique. Les capacités

de levage signalées par un astérisque (*) indiquent la limite hydraulique.

15



Capacite de levage WX148

TRIPLE ARTICULATION - BALANCIER 2,10 m

LAME ARRIERE LEVEE
l-” 0 4 6,0 T
-
41% ) 41° 42
45| 38 33| 25| 58
66|66 49|38 37[24 30|20 67
76° 64| 54 | 37 | 36 24 | 27| 1,7 | 71
87163 53|37 36|23 26|17 72
98" [ 63 | 54" 36 | 34|22 27|17 70
101/ 61 | 53|33 34|21 30|19 64
94159 | 48] 32 42130 | 48

41"

41"

45* | 45* 3,3

3,3

66" | 66 49|49 41|41 31*

31*

76" 76" | 56|56 | 43" | 41 | 31°

3,1

87" |87 61*| 60 45| 41 33"

30

98198 | 62°| 61* | 45" | 40 | 35°

3,1

07701 647 62 47|39 32

3,2*

94" 94" | 48" | 48" 4.2¢

42

TRIPLE ARTICULATION - BALANCIER 2,45 m

LAME ARRIERE LEVEE

39°] 38 33|33 47

427 39 | 35| 24 28| 22 | 62
48| 48° 46" 38 36 | 25 26|18 70
757 64 | 53| 37 | 36| 24 25116 | 75
86|63 53|36 36|24 24|15 24|15 76
96| 64 | 53 | 36 | 35| 22 25116 | 73
10,0 61 53 [ 33 33 | 21 28 | 1,7 68
10,1*] 60 | 51| 32 35" | 24 | 54

LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE

39|39 33|33 | 47

42| 42" | 35| 35" 2,828 | 62
48| 48° 46| 46" 39| 39° 26" 26" 70
75775 5353 41" | 41 26" 26" | 75
86| 86° 60°|60° 44| 40 32°| 28 27°|27* 76
9,6* | 96* | 61*| 60* | 44*| 40 307129 | 73
10,0(10,0* 62" [ 62 44| 39 31*[31* 68
10,71 10,1} 5,6* | 5,6* 35" 35" | 54

TRIPLE ARTICULATION - BALANCIER 2,95 m

LAME ARRIERE LEVEE

41| 41* 40%] 40" 31
38| 38 2,7 27| 55
36% [ 36F 35| 25 2319 68
39%| 38 |36 25|24 16| 22|16 | 76
64" [64* 50" [37 36|25 25[ 16 22°[14 80
82| 62 | 52| 35|35 24| 25|16 | 22|14 | 81
92*[ 62 52[36 35[23 24[15 22[14 79
9,7*[ 61 | 54 (34| 34] 21 24115 |73
103" 60 52|32 33] 20 29119 63

LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE

4,0%[ 40 31
3,8 2,7 | 2,7* | 55
36" 35| 35 23123 68
39% | 3,6%| 3,6* | 24" | 24" | 227 22" | 76
5013913933 29] 2222 | 80
57| 42| 40| 34*| 29 | 23°| 23" | 81
59 43" 40 33| 28 25|25 79
6,0 | 45| 39 29129 | 73
61  34*| 34 29129 63

LAME ARRIERE BAISSEE

LAME ARRIERE BAISSEE

39* [ 39 33 (33 | 47

42° [ 42| 35 | 2.7 28| 25 | 62

48748 467 42 39°| 28 26|20 | 70

75| 73 | 53 [ 41 | 41| 28 26°[ 18 | 75

86 | 72 60°| 40 44 [ 27 32| 18 27|17 | 76

96° | 72 | 6,1 41 | 44" | 25 30°[ 18 [ 7.3

1007 71 | 62| 38 44| 24 3120 68

10,1 70 [ 567 37 3528 | 54
LAME ARRIERE BAISSEE

4,1* 40%]140° 31
38" | 38" 27" 27 | 55
36|36 35| 28 2322 68
39739 | 36" 28 | 24*| 18| 22°[ 18 | 76

64 50| 41 397 27 33| 18 22°|16 80

71 | 57 40 | 42| 27 | 34| 18| 23| 16 | 81

71 60| 40 43°) 26 33| 17 25716 79

71 1 61%] 39 | 45| 24 29118 | 73

71 627 37 34| 24 29122 63

Toutes les valeurs se rapportant a la capacité de levage sont exprimées en

tonnes (godet exclus).

Pelle équipée d’un godet conformément a la norme ISO 10567. La
charge indiquée ne dépasse pas 87 % de la capacité de levage du circuit
hydraulique ou 75 % de la charge de basculement statique. Les capacités

de levage signalées par un astérisque (*) indiquent la limite hydraulique.
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PELLE SUR PNEUS

WX168

Caractéristiques techniques WX168

Moteur
Puissance nette du moteur (ISO 14396/ECE R120)_ 105 kW / 143 ch
Nominal 2000 tr/min
Margue et modéle FAGE9684D J602
Type diesel,rampe d’injection (2 commande électrique),
injection directe, refroidisseur intermédiaire
Cylindrée totale 6.7 1
Nombre de cylindres 6
Alésage x course 104 x 132 mm
Couple maximum a 1200 tr/min 575 Nm
Systeme electrique
Tension 24V
Batteries 2x12V
Capacité des batterie (chacune) 100 Ah
Alternateur 70A
Démarreur 4 kW
Transmission

km/h km/h
Vitesse de translation sur route 20 35
Vitesse de déplacement sur chantier 5 8
Vitesse en montée 2,5 2,5
Effort maximum a la barre (site) 92 kN
Embrayage assisté multidisque avec changement de vitesse sous
charge

Changement automatique ou manuel des vitesses
Translation automatiquement engagée par pression sur la pédale de
I'accélérateur

Systeme hydraulique
2 x Pompes primaires 3 a cylindrée variable, a piston axial
Débit maximum total 360 I/min (2 x 144 + 72)
Circuit auxiliaire bas débit, option (marche/arrét) 22 |/min

Débit intermédiaire auxiliaire, option (proportionnel) 80 I/min

Pression translation / outil 340/370 bar
Accroissement de la puissance 370 bar
Pression circuit de rotation 360/390 bar

Pompe pilote 45 bar
Vérin fleche mono 110 x 1170 mm
Vérin fléche double articulation 110 x 1020 mm
Vérin bras 115 x 1290 mm
Vérin godet 100 x 1025 mm
Vérin de positionnement 155 x 745 mm
Amortissement fin de course du verin. Servocommande électro-
hydraulique.

Trois pompes hydrauliques avec deux pompes principales et

une pompe séparée pour la rotation. 8 niveaux de puissance
sélectionnables pour I'excavation et de levage :Low idle, Lift 1, Lift 2,
Eco 1, Eco 2, ECO 3, Heavy, déplacement routier.
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Mode de nivellement pour fonctionnement souple. Vitesse de rotation
réglables.
La puissance maximale est automatiquement délivré.

Rotation
Vitesse de rotation 8,6 rpm
Couple de rotation (SAE J1371) 42,4 KNm

La rotation s’effectue par un circuit hydraulique fermé couplé a un
réducteur mécanique intégrant un frein statique automatique.
Le frein hydrostatique s’ajuste par 3 réglages.

Frein

Freins de service : multi disques a bain d’huile, intégrés dans les
moyeux de roue.

Frein de travail : agit sur les freins de service et verrouille
I'oscillation de I’essieu avant.

Frein de stationnement : a ressort agissant sur la transmission.
Frein d’urgence : circuit de freinage double et stationnement
automatique avec coupure du moteur.

Direction
Type ORBITROL avec soupape de sireté
Pompe a engrenages

Vérin de direction a double effet, intégré a I'essieu
Pneus

Roues jumelées 10.00-20/80-22.5
Roues individuelles 18R 19.5, 600/40-22.5
La disponibilité des pneus dépend des homologations locales.

Capacites

Huile moteur 151
Systeme de refroidissement 221
Réservoir carburant 274 |

Systéme hydraulique (comprenant réservoir)
215 | pour fleche monobloc
230 | pour triple articulation




Dimensions WX168

équipé avec roues jumelees 10.00 - 20

3181

3181

A 2870 mm 2825 mm 3315 mm 3110 mm 3075 mm 3730 mm
B avec lame arriére 8670 mm 8600 mm 8585 mm 8635 mm 8575 mm 8575 mm
B avec stabilisateurs arriéres 8730 mm 8660 mm 8645 mm 8695 mm 8635 mm 8635 mm
Poids en ordre de marche WX168
Chassis de 2,55 mt, godet (480 kg) et attache rapide (250kg) avec 10.00-20
Lame arriére 17100 kg 17150 kg 17220 kg 16950 kg 17000 kg 17070 kg
Stabilisateurs 17400 kg 17450 kg 17520 kg 17250 kg 17300 kg 17370 kg
Lame et stabilisateurs 18000 kg 18050 kg 18120 kg 17850 kg 17900 kg 17970 kg
Stabilisateurs avant et arriére 18400 kg 18450 kg 18520 kg 18250 kg 18300 kg 18370 kg
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Performance d’excavation WX168

TRIPLE ARTICULATION FLECHE MONOBLOC

\A/ v Y
A A A A
clc cle
\ 4
v v v
< B . < L >
_ A : - A »
TRIPLE ARTICULATION FLECHE MONOBLOC
Bal.220m Bal.2,60m Bal.3,10m | Bal.220m Bal.2,60m Bal.3,10 m
A Portée de creusement maxi 8950 mm 9290 mm 9780 mm 8840 mm 9150 mm 9630 mm
B Portée de creusement maxi au niveau du sol 8730 mm 9080 mm 9580 mm 8620 mm 8940 mm 9430 mm
C Profondeur de creusement maxi 4910 mm 5290 mm 5790 mm 4940 mm 5330 mm 5840 mm
C’ Profondeur de creusement a 2,4 mt 4800 mm 5180 mm 5690 mm 4710 mm 5120 mm 5660 mm
D Hauteur de creusement maxi 9970 mm 10190 mm 10580 mm 8900 mm 8980 mm 9270 mm
E Rayon d’encombrement mini 3060 mm 2810 mm 2870 mm 3340 mm 2950 mm 2860 mm
F Hauteur de déversement maxi 7220 mm 7450 mm 7840 mm 6280 mm 6370 mm 6650 mm
G Rayon de rotation min. hauteur maximum 3060 mm 3400 mm 3710 mm 4540 mm 4930 mm 4540 mm
H Hauteur de déversement (bras rétracté) 3660mm  3130mm 2630 mm 3070mm 2640 mm 2140 mm

Force de creusement - ISO WX168

Bal. 2,20 m Bal. 2,60 m Bal. 3,10 m
Force de creusement du bras 83 kN 70 kN 61 kN
- avec fonction « Power Boost » automatique 90 kN 76 kN 67 kN
Force de creusement du godet 113 kN 113 kN 113 kN
- avec fonction « Power Boost » automatique 123 kN 123 kN 123 kN
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=z Toutes les valeurs se rapportant a la capacité de levage sont exprimées en tonnes (godet exclus).
a pa c‘te e eva g e 1 68 Pelle équipée d’un godet conformément a la norme ISO 10567. La charge indiquée ne dépasse
pas 87 % de la capacité de levage du circuit hydraulique ou 75 % de la charge de basculement
statique. Les capacités de levage signalées par un astérisque (*) indiquent la limite hydraulique.

LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
- RAYON DE CHARGEMENT i) RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6.0 POR A
360° 360°
+7,5m 46* | 41 47 +7,5m
+6,0m 411 27| 40 26 | 61 +6,0m
+45m 64 [ 41 40| 26 32] 21 70 +45m
+30m 59137139125 28] 18| 74 +30m
+1,5m 56 [ 34 37123 27|17 75 +1,5m
om 54 | 33| 36| 22| 28] 18| 72 om
-15m 93|60 5433 36|22 32|20 66 -15m 93|71 86|38 61|26 53[23 66
30m | 91" | 62 | 55| 34 41| 26 ] 55 30m | 91" | 73 | 68 | 39 52| 30 | 55
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
e RAYON DE CHARGEMENT v RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 46* | 46* 47 +7,5m
+6,0m 471 47" | 42°| 42| 61 +6,0m
+45m 66" | 66 55| 46 41*| 37 70 +45m 6,6* | 66 55°[ 55" 41*|41* 70
+30m 80° | 69 | 61| 45 | 43| 33 | 74 +30m 80" | 80" | 6,1 | 55 | 43| 40 | 74
+15m 91" | 65 66| 43 47|31 75 +5m 91" [ 83 66°| 53 47| 39 75
om 93 | 64 | 67| 42 | 54" | 33 | 72 om 93 | 81 | 67| 52 | 54" 40 | 72
15m 93 |95 686 [ 64 63| 42 55| 37 66 15m 93 95 86|81 63| 52 55| 45 66
30m 9T [91 | 68" ] 65 52| 48 | 55 30m 9T |91 [ 68 |68 52" 52 | 55
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 33|33 52 +75m 33°]33" 52
+6,0m 41*1 28 30%| 24 | 65 +6,0m 41* ] 31 30%| 27 | 65
+45m 61| 42 41| 27 307119 73 +45m 61| 48 52| 30 30122 73
+30m 60 | 38 | 39 | 25 | 28] 18 | 27| 1.7 | 77 +30m 76 | 44 | 58 | 29 | 39" 20 | 317 1,9 | 77
+1,5m 56 [ 35 37124 27|17 26|16 78 +1,5m 88| 40 62| 27 44|20 34119 78
Om | 50° | 50" | 54 | 33 | 36| 22 | 26| 1.7 | 26| 1,6 | 75 Om | 50° | 50" | 93 | 38 | 61| 26 | 43| 1,9 | 39| 1,9 | 75
15m 87|59 5432 36|22 2918 70 15m 87| 70 88 ]38 61|25 2821 70
30m 10,2*| 61 | 55| 33 37123160 30m 102*| 72 | 74*| 38 52126 | 60
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
) RAYON DE CHARGEMENT ) RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 R 0 4 6,0 PORTEE MA
360° 360°
+75m 33133 | 52 +75m 33133 52
+6,0m 41* ] 41* 3,07130*| 65 +6,0m 41* ] 41* 307130°| 65
+45m 61 [ 617 52| 47 30730 73 +45m 61 [ 6" 52 |52 30|30 73
+30m 76 70|58 4539 32| 31|31 |77 +30m 76| 76" | 58| 55|39 39| 31|31 | 77
+15m 88 66 64| 43 48] 31 3430 78 +15m 88 83 64| 53 48| 38 34|34 18
Om  50°| 50" 93| 64 | 67| 42 | 43| 31| 39°/30 |75 Om  50°|50°) 93| 81 | 67| 52|43 [ 38 393775
A5m 87|87 88 ] 63 65 | 41 507 34 70 A5m 87|87 88 [ 81 65|51 50°] 42 70
80m | 1027102 | 74" | 64 52°] 43 | 60 20m | 1027102 74 | 747 52|52 | 60
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 24| 24" 59 +75m 24 24" 59
+6,0m 37" 28 227121 | 71 +6,0m 377 32 22° 22| 11
+45m 41127 28|18 22117 78 +45m 441 31 30| 21 22°[19 78
+30m 109 70 | 61|39 | 39| 25| 28| 18| 23|15 | 82 +30m 109*| 82 | 69| 44 | 55| 29 | 407] 20 | 23*| 1,7 | 82
+1,5m 57135 37123 27|17 23|14 83 +1,5m 84 | 40 61| 27 44119 25|17 83
om | 52 |52 | 54 | 32 | 36| 22 | 26] 16 | 23] 1,5 | 80 Om | 52 |52 | 91| 38 | 61| 25 | 43| 1,9 | 28 1.7 | 80
-15m 78|57 53132 35|21 26|16 26|16 75 -15m 78|68 90"]|37 60|25 35|18 3518 75
30m | 10,7 | 59 | 53 | 32 | 35| 22 3119 | 66 30m | 11,47 70 | 79° | 3.7 | 57| 25 19| 22 | 66
45m 54| 34 527132 46 45m 54 ] 39 52|38 46
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 24| 24" 59 +75m 24| 24" 59
+6,0m 37| 37 227122 | 71 +6,0m 37| 37 22122 11
+45m 44| 44 30°| 30 227|122 78 +45m 44%) 44 30°| 30° 2222 78
+30m | 10,9*[10,9*| 69" | 6,9* | 55| 45 | 40| 32 | 23|23 | 82 +30m  109*[10,9"| 69" | 6,9* | 55| 55* | 40| 39 | 23*[23 | 82
+15m 84 66 61" 43 50°| 31 25|25 83 +15m 84 [ 84 61| 53 50" 38 25|25 83
Om | 52 | 52" | 91| 63 | 66" 41 | 51| 30 | 28| 27 | 80 Om | 52 | 52" | 91| 81 | 66" 51 | 51" | 37 | 28| 28" | 80
45m 78|78 907 63 65| 41 35| 30 35|30 75 A5m 78 [ 78 90°| 80 65" | 51 35|35 3535 75
30m 114|114 79| 63 | 57" | 41 49| 36 | 66 30m 114|114 79| 79| 57| 51 49| 45 | 66
-45m 54 | 54 52|52 46 -45m 54| 54 5252 46




L 4 Toutes les valeurs se rapportant a la capacité de levage sont exprimées en tonnes (godet exclus).
ca pac Ite d e Ieva g e Wx1 68 Pelle équipée d’un godet conformément a la norme IS0 10567. La charge indiquée ne dépasse
pas 87 % de la capacité de levage du circuit hydraulique ou 75 % de la charge de basculement
statique. Les capacités de levage signalées par un astérisque (*) indiquent la limite hydraulique.

LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
- RAYON DE CHARGEMENT i) RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 PORTEE MA 0 4 6,0 PORTEE MA
360° 360°
+75m 58] 41 517 35 | 49 +75m 58" 4.7 517 40 | 49
+6,0m 5771 42 | 39| 25 36123 | 63 +6,0m 57| 47 | 52| 29 441 26 | 63
+45m 78 [ 73 61| 40 40 26 29 (18 7. +45m 78 |78 65| 46 54| 29 4321 11
+30m 80°| 69| 59| 39| 39| 26 2616 | 75 +30m 80°| 80 | 78| 44 | 59| 29 43118 | 75
+15m 104 68 58|39 38|24 25| 15 25|15 76 +15m 104 78 88| 44 607 28 42| 18 41|17 76
Om 111|166 | 59| 37 | 36| 23 25115173 Om  130*| 7,7 | 91" | 43 | 61*| 26 43118 | 73
15m 12| 63 5634 35| 21 2918 67 -15m 49| 75 93| 39 59| 24 50| 20 67
30m | 11,0] 6,1 | 53 | 32 49 29 | 48 30m | 1547 72 | 89| 37 81" | 34 | 48
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
o RAYON DE CHARGEMENT 6 RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 58" ] 58" 51*| 51* | 49 +75m 58] 58" 51| 51* 49
+6,0m 57| 57| 52| 45 441 41 | 63 +6.0m 57| 57| 52| 52* 44144 | 63
+45m 78|78 65|65 54| 45 43133 71 +45m 78|78 65|65 54|54 431 41 71
130m| 80" [ 80" | 78 | 67 | 59 | 44" 43730 | 75 30m| 80" | 80" | 78| 78 | 59 | 53 43737 | 75
+15m 104104 88 | 66 64| 44 52| 29 46°| 29 76 +15m 1047104 88 | 80 64| 53 52| 36 46° 36 76
Om | 13,0%|13,0| 91| 6,7 | 6,6*| 4,2 52¢1 30 | 73 Om  13,0%[13,0*) 91*| 81 | 6,6*| 52 52¢| 37 | 73
-15m 149136 93] 66 67 40 5034 67 15m 149149 93| 83 6,7 50 5442 67
-30m  154*( 134 | 89*| 6,3 81*| 57 | 48 30m 154*[154*| 89*| 8,0 81| 72 | 48
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
o RAYON DE CHARGEMENT - RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 47°] 42 36°] 30 54 +75m 47°] 47" 36°] 35 54
+6,0m 48| 42 | 40| 26 32| 21 | 6.7 +6,0m 48| 48 | 45| 30 32| 24 | 67
+45m 59|59 59| 40 40| 27 27117 74 +45m 59|59 59| 46 51| 30 31119 74
+30m 99°| 70 | 591 39| 39|26 26| 16| 24|15 | 78 +30m 99|79 | 74| 44 |57 30| 43|19 32°[17 | 78
+1,5m 102/ 67 5838 39|25 25|16 23|14 79 +1,5m 102 78 86| 43 60|29 42|18 34|16 79
Om 111 6,7 | 58 | 37 | 37|23 | 24| 15| 24|14 | 77 Om 126*| 79 | 91*| 43 | 60| 27 | 41| 1,7 | 38| 16 | 7,7
-15m 113|163 57|35 35| 21 2616 741 -15m 147 75 92| 41 60| 25 45118 71
30m. 110] 62 | 53 | 32 38 23 | 55 30m. 153 73 | 94| 37 67 27 | 55
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
i, RAYON DE CHARGEMENT L RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m a7 41 36| 36" | 54 +75m 47" 47 36°] 36 | 54
+6,0m 48| 48| 45| 45" 32¢| 32| 67 +6,0m 48| 48| 45| 4,5* 32¢|132° | 67
+45m 59 |59 59 |59 51| 45 3731 74 +45m 59 |59 59 |59 51 |51 31737 74
+30m 99* 99| 74| 67 | 57| 44 | 45| 30| 32*| 28 | 78 +30m 99°| 99| 74| 74| 57| 53 | 45| 37| 32*|32°| 78
+5m 102102 86 | 66 62| 44 51| 30 34|27 79 +5m 102102 86 | 80" 62|52 51| 37 3433 79
Om | 12,6[126*| 91| 66 | 66*| 43 | 51| 29 | 38| 28 | 77 Om | 12,6*|126*| 91*| 81 | 66| 53 | 51*| 36 | 38| 34 | 77
-1,5m  14,7%(133 1 92*| 6,7  6,7°| 41 471 31 71 -1,5m  14,7%(147* 92*| 83 @ 6,7°| 51 47138 71
30m. 153|135 94" | 63 67" 45 | 55 30m_ 153|153 94" 80 6,7 | 57 | 55
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 35135 41 +7,5m 357135 41
+6,0m 29| 26 271 25 | 61 +6,0m 29| 29 2,7 2,7 | 61
+45m 38| 27 24*1 18 73 +45m 38| 31 24120 73
+30m 43| 41 39| 27| 27| 17 | 24| 15 | 80 +30m 43 |43 | 43 | 30 | 34| 19| 24| 17 | 80
+15m 1007 70 59 | 39 39| 26 27|17 21]13 83 +15m 1007 81° 68| 44 53| 29 43| 19 24|15 83
Om 103*| 6,7 | 57 | 38| 38| 26| 26| 16 | 21|12 | 84 Om 103*| 7,7 | 81| 43 | 59| 29| 42| 19| 25| 14 | 84
-15m 108] 67 57|38 38| 24 25|15 2112 82 15m 1,8 7.7 89 |43 59| 28 41| 17 28|15 82
-30m | 11163 | 57|35 35|22 24| 14| 23|13 | 77 -30m  140*( 75 | 90| 41 | 60| 25| 40| 16| 34| 16 | 77
-45m 11,1] 62 54| 32 34 20 3018 64 -45m 149 73 93| 38 59| 23 517721 64
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6.0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 35135 41 +7,5m 35135 41
+6,0m 29| 29 2,71 2,7 | 61 +6,0m 29| 2,9* 2,7 2,7 | 61
+45m 38*| 38 24124 73 +45m 38| 38 24124 73
+30m 43" |43 | 43| 43 | 34 | 31 | 24 | 24 | 80 +30m 43 [ 43 | 43 | 43 | 34 | 34 | 247 | 24" | 80
+15m 1007 100" 68 | 67 53 |44 43| 31 24|24 83 +15m 100°[ 100" 68 |68 53| 53 43| 37 24|24 83
Om  10,3*|10,3*| 81*| 6,5 | 60| 43 | 49| 30 | 25| 24 | 84 Om  103*|10,3*| 81*| 8,0 | 6,0*| 52 | 49| 3,7 | 25| 25" | 84
15m 118118 89| 65 64| 44 50| 29 28| 25 82 15m 11,8118 89 | 79 64| 52 50| 36 28 28 82
-30m | 140*( 131 90| 6,7 | 65| 41 | 44| 28 | 34*| 27 | 77 -30m  14,0%(14,0%| 90| 81 | 65| 51 | 44*| 35 | 34*|34* | 77
-45m 149|135 93| 64 64| 39 517 36 64 -45m 149149 93| 81 64| 49 517 45 64
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PELLE SUR PNEUS

WX188

Caractéristiques techniques WX188

Moteur

Puissante nette du moteur (ISO 14396/ECE R120) _ 118 kW / 160 ch
Nominal 2000 tr/min
Marque et modele CNH F4GE9684E*J607

Type ___diesel,rampe d’injection (@ commande électrique), injection
directe, refroidisseur intermédiaire

Cylindrée totale 6.7
Nombre de cylindres 6
Alésage x cours 104 x 132 mm
Couple maximum a 1200 tr/min 670 Nm
Systeme electrique
Tension 24V
Batteries 2x12V
Capacité des batterie (chacune) 100 Ah
Alternateur 70A
Démarreur 4 kKW
Transmission

km/h km/h
Vitesse de translation sur route 20 35
Vitesse de déplacement sur chantier 5 8
Vitesse en montée 2.5 2.5
Effort maximum a la barre (site) 115 kN
Embrayage assisté multidisque avec changement de vitesse sous
charge

Changement automatique ou manuel des vitesses

Translation automatiquement engagée par pression sur la pédale de
I'accélérateu

Un chassis large de 2,75 mt est aussi disponible pour plus de stabilité
méme sans stabilisateurs

Systeme hydraulique

2 x Pompes primaires 3 a cylindrée variable, a piston axial
Débit maximum total 389 I/min (2 x 144 + 101)
Circuit auxiliaire bas débit, option (marche/arrét) 22 |/min
Débit intermédiaire auxiliaire, option (proportionnel) 80 I/min

Pression translation / outil 340/ 370 bar
Accroissement de la puissance 370 bar
Pression circuit de rotation 360/ 390 bar

Pompe pilote 45 bar
Vérin fleche mono 115 x 1170 mm
Vérin fleche double articulation 115 x 1020 mm
Vérin bras 125 x 1290 mm
Vérin godet 105 x 1025 mm
Vérin de positionnement 155 x 745 mm
Amortissement fin de course du vérin. Servocommande électro-
hydraulique.

Trois pompes hydrauliques avec deux pompes principales et une
pompe séparée pour la rotation.
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8 niveaux de puissance sélectionnables pour I’'excavation et de levage
:Low idle, Lift 1, Lift 2, Eco 1, Eco 2, ECO 3, Heavy, déplacement routier.
Mode de nivellement pour fonctionnement souple. Vitesse de rotation
réglables.

La puissance maximale est automatiquement délivré.

Rotation

Vitesse de rotation 9rpm
Couple de rotation (SAE J1371) 53 kNm
La rotation s’effectue par un circuit hydraulique fermé couplé a un
réducteur mécanique intégrant un frein statique automatique.

Le frein hydrostatique s’ajuste par 3 réglages.

Frein

Freins de service : multi disques a bain d’huile, intégrés dans les
moyeux de roue.

Frein de travail : agit sur les freins de service et verrouille
I'oscillation de I’essieu avant.

Frein de stationnement : a ressort agissant sur la transmission.
Frein d’urgence : circuit de freinage double et stationnement
automatique avec coupure du moteur.

Direction
Type ORBITROL avec soupape de sireté
Pompe a engrenages

Vérin de direction a double effet, intégré a I'essieu

Pneus

Roues jumelées 10.00-20, 11.00-20
Roues individuelles 18R 22.5, 600/40-22.5
La disponibilité des pneus dépend des homologations locales.

Capacites

Huile moteur 151
Systéme de refroidissement 221
Réservoir carburant 2741

Systeme hydraulique (comprenant réservoir) _ 235 | fleche monobloc
250 | triple articulation



Dimensions WX188

équipé avec roues jumelees 10.00 - 20

1925/2125
B S

2550/2750

A 2880 mm 2830 mm 3490 mm 3120 mm 3200 mm 3800 mm
B avec lame arriére 8920 mm 8845 mm 8835 mm 8890 mm 8810 mm 8820 mm
B avec stabilisateurs arriéres 8920 mm 8845 mm 8835 mm 8895 mm 8810 mm 8820 mm
Poids en ordre de marche WX188
Chassis de 2,55 mt, godet (610 kg) et attache rapide (250kg) avec 10.00-20
Lame arriére 18550 kg 18600 kg 18700 kg 18150 kg 18200 kg 18300 kg
Stabilisateurs 18950 kg 19000 kg 19100 kg 18550 kg 18600 kg 18700 kg
Lame et stabilisateurs 19500 kg 19550 kg 19650 kg 19150 kg 19200 kg 19300 kg
Stabilisateurs avant et arriére 20000 kg 20050 kg 20150 kg 19650 kg 19700 kg 19800 kg
Chaéssis large de 2,75 mt, godet (610 kg) et attache rapide (250kg) avec 10.00-20
Lame arriére 18650 kg 18700 kg 18800 kg 18250 kg 18300 kg 18400 kg
Stabilisateurs 19050 kg 19100 kg 19200 kg 18650 kg 18700 kg 18800 kg
Lame et stabilisateurs 19650 kg 19700 kg 19800 kg 19250 kg 19300 kg 19400 kg
Stabilisateurs avant et arriére 20100 kg 20150 kg 20250 kg 19750 kg 19800 kg 19900 kg
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Performance d’excavation WX188

TRIPLE ARTICULATION FLECHE MONOBLOC
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TRIPLE ARTICULATION FLECHE MONOBLOC

Bal.220m Bal.2,60m Bal.3,10m | Bal.220m Bal.2,60m Bal.3,10 m
A Portée de creusement maxi 9000 mm 9400 mm 9900 mm 8900 mm 9300 mm 9800 mm
B Portée de creusement maxi au niveau du sol 8800 mm 9200 mm 9700 mm 8700 mm 9100 mm 9600 mm
C Profondeur de creusement maxi 4900 mm 5300 mm 5800 mm 4900 mm 5300 mm 5800 mm
C’ Profondeur de creusement a 2,4 mt 4800 mm 5200 mm 5700 mm 4700 mm 5100 mm 5700 mm
D Hauteur de creusement maxi 10100 mm 10300 mm 10800 mm | 9200 mm 9300 mm 9600 mm
E Rayon d’encombrement mini 3050 mm 2800 mm 2900 mm 3400 mm 3300 mm 3300 mm
F Hauteur de déversement maxi 7400 mm 7600 mm 8000 mm 6500 mm 6600 mm 7000 mm
G Rayon de rotation min. hauteur maximum 2900 mm 3200 mm 3500 mm 4400 mm 4800 mm 5200 mm
H Hauteur de déversement (bras rétracté) 3700 mm 3100mm 2600 mm 3100mm  2700mm 2200 mm

Force de creusement - ISO WX188

Bal. 2,20 m Bal. 2,60 m Bal. 3,10 m
Force de creusement du bras 98 kN 84 kN 73 kN
- avec fonction « Power Boost » automatique 107 kN 91 kN 79 kKN
Force de creusement du godet 125 kN 125 kN 125 kN

- avec fonction « Power Boost » automatique 136 kN 136 kN 136 kN




kA Toutes les valeurs se rapportant a la capacité de levage sont exprimées en tonnes (godet exclus).
a p ac Ite e eva g e 1 88 Pelle équipée d’un godet conformément a la norme IS0 10567. La charge indiquée ne dépasse
pas 87 % de la capacité de levage du circuit hydraulique ou 75 % de la charge de basculement
statique. Les capacités de levage signalées par un astérisque (*) indiquent Ia limite hydraulique.

LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
vl RAYON DE CHARGEMENT = RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 451 43 49 +7,5m 45" 45 49
+60m 50 | 3.1 10°| 28 | 63 +60m 53 | 36 107 33 | 63
+45m 73146 49| 30 38123 71 +45m 73|54 61*]| 35 391 27 71
+30m 73| 42 | 47 28 34|20 | 75 +30m 88| 49 | 67" | 33 10| 24 | 75
+15m 69|38 45|26 33|19 33|19 75 +15m 90 [ 46 7231 47| 23 43[23 75
0om 6,7 | 37| 44] 25 34120 |73 0om 101%| 44 | 71| 30 49*1 24 | 73
A5m 12| 67 67|37 44] 25 38|22 67 A5m 17 83 94| 44 69| 30 58 27 67
-30m 98" ] 69 | 69 | 38 50 29 | 56 -30m. 98" | 85 | 74°| 46 55| 34 | 56
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 45 45" 49 +75m 45145 | 49
+6,0m 53] 53 40| 4,0* | 63 +6,0m 53] 53 40%| 4,0 | 63
+45m 73 | 73 61| 53 A +45m 73 |73 6.1 61 39|39 7
+30m 88| 79 | 67"| 51 401 37 | 75 +30m 88|88 | 67| 62 40% 140 | 75
+15m 99 | 74 72| 49 47| 36 43|35 75 +15m 99| 93 7.2 60 47| 43 43|43 75
0om 101 73 | 74*| 48 491 37 | 73 0om 101*| 91 | 74| 59 49*1 45 | 73
5m 11,2112 941 73 69| 48 58| 41 67 15m 1127112 94| 91 69| 59 58| 51 67
30m 98" |98 | 74| 74 55| 54 | 56 -30m 98" |98 | 74| 74 55| 55* | 56
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 R 0 4 6,0 I
360° 360°
+75m 30 30° | 54 +75m 30°]30° 54
+6,0m 46%| 31 271 26 | 67 +6,0m 46" | 36 277127 | 67
+45m 67 47 50 30 2621 74 +45m 67 55 58] 35 267 25 74
+30m 74143 48128 | 341202719 |78 +30m 83| 50 | 64*| 33 | 44| 24 | 277|122 | 78
+1,5m 6939 46|27 33|19 29118 79 +1,5m 971 46 70| 31 51|23 299121 79
Om 60|60 67|37 | 4425|3319 32|18 | 77 Om 60" 60" | 101" 44 | 70| 30 | 46*| 22 | 33|22 | 77
-15m 105*| 66 67| 37 44| 25 35120 71 -15m 105*| 82 96*| 44 70 30 417124 71
30m. 111" 68 | 68 | 37 | 45] 26 14 26 | 61 30m. 111" 84 | 81" | 45 | 56°| 31 55| 30 | 6.
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 30°] 30" | 54 +75m 30°] 30" 54
+6,0m 46%| 46* 2,7 2,7 | 67 +6,0m 46" | 4,6 2,771 2,7 | 67
+45m 67 | 67 58] 53 26265 74 +45m 67 | 67 58|58 26| 265 74
+30m 83| 80 | 64| 51 | 44*| 36 | 27" |27 | 78 +3,0m 83|83 | 64| 62 | 44 | 44| 27|27 | 78
+15m 97 | 75 70°| 49 5% | 36 29 |2% 79 +15m 97 [ 94 707 60 5% | 43 29 [2% 79
Om | 60°| 60" |101*| 73 | 7,3*| 48 | 46"| 35| 33°| 33" | 77 Om | 60" |60 101 91 | 7,3*| 59 | 46*| 43 | 33°| 33 | 77
A5m 105[105° 967 | 7.2 7.0°] 47 4138 7. 45m 105[105° 96| 9.1 7.0°] 58 41417 71
=30m  11,1* 111 81" 73 | 56" | 48 55| 48 | 61 =30m  11,1*|11,1*] 81*| 81* | 56" | 56* 55|55 | 61
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 25" | 2,5* 22122 61 +7,5m 25" | 2,5 227122 61
+6,0m 41%] 32 1991191 73 +6,0m 41* | 37 191191 73
+45m 29[ 30 35| 21 19| 19 80 +45m 49 35 35| 24 19|19 80
30m 12,07 7.7 | 75| 43 | 48 | 28 | 34| 20 | 19°| 17 | 83 30m 120" 94 | 76" | 51 | 60" | 33 | 45| 24 | 19°| 19" | 83
+1,5m 70139 45126 33|19 20°[16 84 +1,5m 92| 47 677 31 50[ 23 20|19 84
Om | 63|63 | 67| 36| 44| 25| 32| 18| 23| 16 | 82 Om | 63| 63 [1007] 44 | 70 | 30 | 49| 22 | 23] 19 | 82
5m 94 | 64 66|36 43|24 32|18 28|18 76 5m 94 80 98| 43 69| 29 38| 22 28|21 76
30m 124*| 66 | 66 | 36 | 43| 24 377121 | 67 30m 12/4*| 81 | 86*| 43 | 62| 29 37126 | 67
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long, RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 25| 25° 22°122° 6 +75m 25| 25° 2271 22" 6,
+6,0m 41% | 41 191191 73 +6,0m 41* ] 4.1* 190191 73
+45m 19 [ 49 3533 19|19 80 +45m 19 (49 3533 19|19 80
+30m  12,0°(12,0*| 7,6*| 76* | 6,0*| 51 | 45| 36 | 1,9°[19" | 83 +30m  12,0°[12,0*| 7,6*| 76* | 6,0 6,0 | 45| 44| 1,9°[19" | 83
+15m 92| 75 67| 49 55'| 35 207 | 20" 84 +15m 92 [ 92" 67| 60 55°| 43 20°| 20" 84
Om | 63 | 63 [100°] 7,2 | 7.0°| 47 | 56| 34 | 23|23 | 82 Om | 63| 63 [1007] 9.1 | 7.0°| 53 | 56| 42 | 23|23 | 82
15m 94* |94 98| 71 71*| 46 38| 34 28|28 76 -15m 94" |94 98|90 71*| 57 3838 2828 76
30m  124*[124*| 86| 7,2 | 62" | 47 3737 67 30m 124*[12,4*| 8,6* | 8,6* | 6,2*| 58 3737 | 67




- 4 Toutes les valeurs se rapportant  la capacité de levage sont exprimées en tonnes (godet exclus).
a p a c Ite e eva g e 1 88 Pelle équipée d’un godet conformément a la norme IS0 10567. La charge indiquée ne dépasse
pas 87 % de la capacité de levage du circuit hydraulique ou 75 % de la charge de basculement
statique. Les capacités de levage signalées par un astérisque (*) indiquent la limite hydraulique.

LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
el RAYON DE CHARGEMENT = RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 63" | 47 511 39 | 50 +75m 63| 55 51| 46 50
+60m 62 | 48 | 49 | 29 14| 26 | 64 +60m 62| 55 | 57" | 34 4430 | 64
+45m 87183 71*| 46 49| 30 36121 72 +45m 87|87 71*| 54 59| 35 422125 72
+30m | 81" | 7.9 | 73 | 45| 48 | 30 | 32| 19 | 32| 1,8 | 76 30m| 81" | 8,1 | 86" | 52 | 65| 35 | 47" | 22 | 42| 2.2 | 76
+5m 1157 78 72| 45 48] 29 32| 18 31[ 18 76 +5m 1157 91 97 |52 70| 34 50| 22 44| 21 76
om  140] 76 | 73| 43 | 46| 27 32|18 | 74 om  14,7°] 92 |100°] 51 | 71| 32 497| 22 | 14
A5m 145] 73 7240 4425 37|21 67 5m 1647 89 1027 48 7,1 ] 30 59| 25 67
-30m. 143] 7,1 [ 69 | 38 63 35 | 48 -30m. 169°] 87 | 98| 46 89| 42 | 48
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 63" | 63" 51°| 51" 50 +75m 63" | 63" 51| 5,1* 50
+6,0m 6,2* [ 62| 57*| 53 44* 1 44| 64 +6,0m 6,2 | 6,2* | 57| 5,7* 441 44| 64
+45m 87|87 71*|71* 59| 52 42138 72 +45m 87|87 71*|71* 59|59 427142 712
+30m 81*|81*| 86"| 7,7 | 65| 51 | 47| 35| 42*| 35 | 76 +30m 81*|81*| 86" | 86" | 65| 6,1 | 47| 43 | 42| 42* | 76
+1,5m 115%[115* 97| 77 7,0°]| 52 54| 34 44 [34 76 +1,5m 115%[115* 97|92 7,0°| 61 54| 42 4441 76
Om | 14,7%[14,7110,0*| 78 | 7,3*| 50 49| 35 | 74 Om | 14,7(14,7%110,0*| 93 | 7,3*| 6,1 4971 43 | 74
-15m 164*| 156 102*| 77 74" | 48 60| 40 67 -15m 164*|164* 102*| 97 74*| 59 60| 49 67
30m | 1697 157 | 98" | 7.5 89| 68 | 48 30m | 16971697 95" | 94 89| 85 | 48
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 52" | 48 34°] 33 | 56 +75m 52" | 52" 34° 34" | 56
+60m 53 | 48 | 49 | 31 30°| 23 | 68 +6,0m 53 | 53 | 50° | 36 30°| 28 | 68
+45m 67|67 65| 47 4931 32|19 29 [19 75 +45m 67|67 65| 54 56| 36 327|123 29[23 75
30m 1027 80 | 7.3 | 45 | 48 | 31 | 33| 1.9 | 29°| 17 | 79 30m 1027 94 | 81" | 52 | 62" | 35 | 50° | 23 | 29°| 20 | 79
+5m 11,7 7.7 72 44 4830 33| 19 29[ 16 80 +5m 11,77 917" 94 | 51 69| 35 50| 22 31| 20 _ 80
Om | 138| 77 | 72|43 | 47| 27| 31|18 | 30|17 |78 Om | 14093 99| 51| 70| 32| 49| 21| 34|20 | 78
A5m 143] 73 7341 4425 33|19 72 5m 1627 89 1017 49 7,1 | 30 1722 72
30m 144|172 | 69| 38 49127 | 56 -30m 16,8 88 |104*| 46 71%1 33 | 56
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 52" | 52" 34| 34" 55 +75m 52" | 52" 34| 34" 56
+6,0m 53| 53" | 50| 50* 3,0*|30°| 68 +6,0m 53| 53| 50| 50* 30|30 | 68
+45m 67 |67 65|65 56 |52 32|32 29|29 75 +45m 67 | 67" 65 | 65 56|56 32|32 29|29 75
+30m 10,2*|10,2*| 81*| 7,8 | 6,2*| 51 | 50*| 36 | 29{29* | 79 +30m  10,2*|10,2*| 81* | 81* | 6,2*| 6,1 | 50| 43 | 2929 | 79
+1,5m 11,74[11,7 94*| 76 69| 51 55|35 31*[31* 80 +1,5m 11,7¢[11,7* 94*| 92 69*]| 60 55| 42 31*[31* 80
Om | 140°[140°| 99° | 7.7 | 7.2°| 50 | 55°| 34 | 34" | 32 | 78 Om | 140°[14,0°| 99° | 92 | 7.0°| 6, | 55°| 42 | 34" | 34" | 78
-15m 1627 154 10177 7.8 73" | 48 4736 72 -15m 1627162 10,77 94 73" | 59 4[4 72
30m. 1687 159 [ 104°] 75 717] 53 | 56 30m. 1657 16,8 | 104"| 94 717 66 | 56
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
6] RAYON DE CHARGEMENT e RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+9,0m 3333 43 +9,0m 3333 43
+7,5m 3,3 ] 30 25125 | 63 +7,5m 33| 33 25125 | 63
+60m 47 34 27|20 74 +6,0m 127 36 27| 2.7 | 74
+45m 48| 47 | 48| 31| 34| 20| 21*| 1,7 | 81 +45m 48| 48| 48| 36 | 38| 24 | 21| 20 | 81
+30m 177 80 73| 45 48|30 34|20 21|15 84 +30m T117| 94 74| 52 58 | 35 47| 24 27|18 84
+15m 114 77 | 70| 44 | 47| 30| 33| 19| 22|14 | 85 +1,5m 114 91 | 89*| 50 | 65| 34 | 50| 23 | 22°| 1,7 | 85
om 1307 76 71|44 47|28 32| 18 24|15 83 om 1307 97" 97 |51 69|33 49| 21 2418 83
15m 140| 73 | 72| 41| 45|26 | 31| 1,7 | 28|16 | 77 -1,5m | 155" 89 | 99| 49 | 70| 31 | 48| 20| 28|19 | 77
30m 144172 69|38 43] 24 39122 64 -30m 164*| 88 102*| 46 69| 29 4271 26 64
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+9,0m 33133 | 43 +9,0m 33133 43
+7,5m 33| 33 2,5"125 | 63 +7,5m 33| 33 25" 125 | 63
+6,0m 17 [ 47 27 2.7 74 +60m 12747 22|27 74
+45m 48*| 48" | 48| 48| 38| 36 | 21| 21* | 81 +4,5m 48| 48| 48| 48| 38| 38| 217 | 21* | 81
+30m T, 74 | 74 58 | 51 47| 36 27|21 84 +30m TLT |, 74 | 74 58 58 47| 43 27|21 84
+1,5m 114*)1114*| 89| 76 | 65| 50 | 52*| 35| 22*[22* | 85 +1,5m 11,4*|11,4*| 89*| 89" | 65| 59 | 52| 42 | 22*[22° | 85
om 130°[130° 97 | 76 70°| 51 55| 34 24|24 83 Om 130°[130° 97| 91  7.0°| 59 55| 42 24 |24 83
-1,5m 155*| 151 | 99*| 78 | 71*| 48 | 48| 33 | 2828 | 77 -1,5m  155*(155*| 99*| 92* | 71*| 59 | 48| 41 | 28|28 | 77
30m 1647158 1027 75 69| 47 1742 64 -30m 1647164 1027 94_ 69| 57 1747 64
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- 4 Toutes les valeurs se rapportant a la capacité de levage sont exprimées en tonnes (godet exclus).
a pa c Ite e eva g e 1 88 Pelle équipée d’un godet conformément a la norme ISO 10567. La charge indiquée ne dépasse
pas 87 % de la capacité de levage du circuit hydraulique ou 75 % de la charge de basculement
statique. Les capacités de levage signalées par un astérisque (*) indiquent la limite hydraulique.

LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
v RAYON DE CHARGEMENT - RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 45 45" | 49 +7,5m 45145 49
+60m 50 | 35 40°] 32 | 63 +6,0m 53| 39 40°] 36 | 63
+45m 73|52 49| 34 381[26 71 +45m 73|59 61| 38 397129 71
+30m 73] 48 | 48 | 32 3423 | 15 +30m 88 | 55 | 6,7 | 36 407 26 | 75
H5m 69 [ 44 46|30 33|22 33[22 75 A5m 90" [ 51 7235 47| 25 43|25 15
om 6,7 | 43| 45| 29 34123173 0om 101*] 49 | 71| 34 49126 | 73
45m 12| 79 6743 44 29 3926 67 15m 11,27 94 94| 50 69| 33 5829 67
30m 98| 82| 69| 44 50133 | 56 30m 98| 96 | 74*| 51 55| 38 | 56
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
= RAYON DE CHARGEMENT s RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 45" 45" 49 +75m 45" 45" 49
+6,0m 53| 53 40%|40* | 63 +6,0m 53| 53" 40| 40° | 63
+45m 73 [ 75 61°] 55 3939 7 +45m 7373 6161 3939 71
+30m 88 | 82 | 6,7 | 53 40°] 38 | 75 +30m 88 | 88 | 6,7 | 62 40°[40° | 75
+1,5m 99*| 78 72| 51 47| 37 43|37 715 +1,5m 99| 94 72| 60 47| 43 43|43 75
om 10,17 76 | 747 50 49°] 38 | 73 om 1017 92 | 747 | 59 49°| 45 | 73
-1,5m 112%|112* 94| 76 69| 50 58| 43 67 -1,5m 112%[112* 94| 92 69| 59 58| 51 67
30m 98|98 | 74| 74" 55* 55| 56 30m 98|98 | 74|74 55" 55| 56
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | i 6,0 POR A
360° 360°
+75m 30°] 30" 54 +75m 30°] 30" 54
+6,0m 46| 35 2,77 27| 67 +6,0m 46| 4,0 27| 27" | 67
+45m 67 | 53 50 34 267 24 74 +45m 67| 60 58] 38 26 |26 74
+3,0m 74149 | 48|32 | 34| 23| 27|22 |78 +30m 83 | 56 | 64| 37 | 44*| 26 | 27| 24 | 78
H5m 70| 45 4630 33|22 29|21 19 5m 97 [ 52 70°| 35 51|25 29|24 19
Om 60" | 60" | 67| 43 | 44 29| 33| 22 | 32| 21 | 77 Om | 60° | 60" 1017 49 | 7.0 | 33 | 46" 25 | 33| 24 | 77
-15m 105 78 67| 43 441 29 35[23 71 -1,5m 105*| 93 96*| 49 70| 33 4171 27 71
30m | 11,17 80 | 68 | 43 | 45| 30 44 29 | 61 30m. 11,1°| 95 | 81" 50 | 56°| 34 55| 33 | 6.
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
55 RAYON DE CHARGEMENT - RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 30°] 30" 54 +75m 30°] 30" 54
+6,0m 46*| 4,6* 2,77 27| 67 +6,0m 46* | 4,6* 27| 2,7* | 67
+45m 67 | 67 58] 55 265 (26" 74 45m 67 [ 67 5858 26 26 14
+30m 83|83 | 64| 53 | 44*| 38 | 27|27 | 78 +3,0m 83|83 | 64| 62 | 44*| 44" | 27|27 | 78
H5m 97 [ 79 70°[ 51 5&| 37 29|29 19 H5m 97" [ 94 70°[ 60 54| 43 29|29 19
0m 6,0 | 6,0* |10,1*| 76 | 7,3*| 50 | 46"| 37 | 3333 | 77 Om | 60|60 101 92 | 7,3*| 59 | 46"| 43 | 3333 | 77
15m 105105 967 76 7.0°] 49 4740 7 415m 1057 (105" 967 91 7.0°| 59 N A
30m 111*|111*| 81*| 7,7 | 56*| 50 55| 50 | 61 30m_ 111*|111*| 81*| 81* | 56* | 56" 55" |55 | 61
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 25%| 25" 227122 61 +7,5m 25%| 25* 22122 61
+60m 417] 36 1919 | 7.3 60m 4,17 | 40 197 1.9° | 73
+45m 19 [ 34 33| 24 1919 80 45m 19739 33| 27 19|19 80
+30m 12,0°| 91 | 75| 50| 48| 32| 34| 23| 1919 | 83 +30m 12,07 106 | 76*| 56 | 6,0| 37 | 45| 26 | 1,97 19* | 83
H5m 70 [ 45 46| 30 33|22 20|18 84 H5m 92" [ 52 67| 34 51|25 20°|20° 84
0m 63163 | 67| 42 | 44| 29| 32| 21| 2319 | 82 Om | 63|63 /10,0 49 | 70| 33| 50| 24 | 23| 21 | 82
45m 94 [ 76 66 42 43] 28 32] 21 28|20 76 45m 94 [ 91 98|48 70] 32 38|24 28|23 76
30m 124*| 78 | 66 | 42 | 44| 28 377125 | 67 30m 124*| 92 | 86*| 49 | 62*| 33 37" 28 | 67
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
o RAYON DE CHARGEMENT ) RAYON DE CHARGEMENT
0 4 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+7,5m 25| 2,5* 2222 61 +7,5m 25| 2,5* 2,2¢| 22 61
+60m 4,17 | 41" 19°[ 1.9 | 73 +60m 4,17 | 41 197 1.9° | 73
+45m 49*1 49 33|33 19°[19° 80 +45m 49*| 49* 33|33 19°[19° 80
30m 12.0°|12.0°] 76° | 76° | 60° | 53 | 45" | 38 | 19°| 1.9° | 83 30m | 12,0°|12.0°| 76" | 76" | 60" | 60" | 45" 44 | 1.9°[ 1,0 | 83
H5m 92 [ 79 67 [ 51 55| 37 20°|20° 84 A5m 92" [92° 67| 60 55| 43 20°|20° 84
0m 6,3 6,3* | 100*| 76 | 72*| 49 | 56*| 36 | 23| 23" | 82 Om | 63|63 /10,0 91 | 72*| 58 | 56*| 42 | 23 23" | 82
15m 94 |94 98|75 71| 49 38| 36 28|28 16 15m 94 |94 9890 71| 58 38|38 28|28 16
30m  124*(124*| 86*| 75 | 6,2*| 49 3,737 | 67 30m  124*(124*| 86| 86* | 6,2*| 58 37| 37| 67




Toutes les valeurs se rapportant a la capacité de levage sont exprimées en tonnes (godet exclus).

ca p ac ité d e Ieva g e WX1 88 Pelle équipée d’un godet conformément a la norme IS0 10567. La charge indiquée ne dépasse

pas 87 % de la capacité de levage du circuit hydraulique ou 75 % de la charge de basculement
statique. Les capacités de levage signalées par un astérisque (*) indiquent la limite hydraulique.

LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 63" | 54 51%] 44 | 50 +75m 63" | 60 51°] 50 | 50
+60m 62 | 54 | 49| 33 24130 | 64 +60m 62| 60 | 57 | 38 1433 | 64
+45m 87|87 71*| 52 49| 34 36124 72 +45m 87|87 71*| 58 59| 39 4251 27 72
30m 61" [ 8,1" | 73| 51 | 49 | 34 | 33| 22 | 82| 21 | 76 30m 81" | 81" | 86" | 57 | 65| 38 | 47| 25 | 42°| 24 | 76
+5m 115 89 72| 50 48|33 32|21 31|20 76 +5m 115101 97| 56  7.0°| 37 50| 24 44|23 76
Om 140] 89 | 73| 49 | 46| 31 32121 | 74 Om | 14,7/ 10,4 | 10,0*| 56 | 7,1*| 3,5 49" 24 | 74
A5m 46| 86 72| 47 44 29 37|24 67 A5m 164101 10,27 53 7.1 33 59| 28 67
30m 143[ 84 | 69| 44 6,340 | 48 30m  169*| 99 | 98*| 51 89| 46 | 48
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
ol RAYON DE CHARGEMENT - RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 63" | 63" 5,1 51* | 50 +75m 63" | 63° 51 51* | 50
+6,0m 62" 62| 57"| 55 44 44 | 64 +6,0m 6,2* | 62" | 57| 57* 44% | 44 | 64
+45m 87|87 71*|71* 59| 54 42¢1 40 72 +45m 87|87 71*| 71" 59|59 427142 712
+30m 61" | 8,1" | 86" | 80 | 65" | 53 | 47| 3.7 | 42°| 36 | 76 30m 81" | 81" | 86" | 86 | 65 | 61 | 47| 43 | 42°| 42" | 76
+1,5m 115%[115* 97| 80 7,0*]| 53 54| 36 44 [35 176 +1,5m 115115 97| 92 7,0°| 61 54| 42 44|41 76
Om | 14,7%(14,7%110,0°| 81 | 7,3*| 52 49| 36 | 74 Om | 14,7[14,7%110,0*| 93 | 7,3*| 6,1 49| 43 | 74
A5m 1647 162 1027 81 74" 50 607 42 67 A5m 1647164 1027 97 74| 59 607 50 67
80m. 1697 167 95 | 78 89 7,1 | 48 80m 169169 98 | 94 89 85 | 48
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long, RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 52" | 52° 34° 34 | 56 +75m 52" | 52" 34]34" 56
+6,0m 531531 50| 35 30" 27 | 68 +6,0m 53153150 39 307130°| 68
+45m 67 |67 65| 53 49| 35 32| 22 29|22 75 +45m 67 |67 65|59 56|39 32| 25 29|25 75
+30m 102°] 90 | 73 | 51 | 48] 35| 331 22[29[20 |79 +30m | 10,2°[10,2*| 81*| 57 | 62*| 38 | 50*| 25| 29|23 | 79
+15m 11,7189 72|50 48|34 33[22 29[19 80 +1,5m 11,7¢/101 94*| 56 69| 38 50| 2,  31*[22 80
om | 139] 90 | 73 | 50 | 47| 31 | 32| 21 30|19 | 78 Om | 140°[ 102 99° | 57 | 7.0"| 36 | 49 | 24 | 34| 22 | 78
-15m 143[86 73|47 45129 34122 72 -15m 16,2/ 10,1 10,1*] 54 71 ] 33 41125 72
80m. 145] 85 | 69 | 44 19132 | 56 30m. 16,8°] 10,0 [104°] 5/ 7171 37 | 56
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| i 6,0 POR A 0 4 6,0 POR A
360° 360°
+75m 52° | 52° 34* 34 | 56 +75m 52" | 52" 34*] 34 | 56
+6,0m 53] 53" | 50| 50* 30%]30°| 68 +6,0m 53| 53| 50| 50° 30130 | 68
w45m 67 |67 65|65 56 |54 32|32 29|2% 75 +45m 67 |67 65|65 56|56 32|32 29|29 75
+30m 10,2*|10,2*| 81*| 81 | 62*| 53 | 50*| 37 | 29*[29* | 79 +30m  10,2*|10,2*| 81* | 81* | 6,2*| 6,1 | 50" | 43*| 29"[29* | 79
+5m TL,7°[11,7 94| 79 69| 53 55| 36 31|31 80 H5m 1,711,794 |92 69| 61 55| 43 31|31 80
Om  14,0%]14,0%| 99*| 80 | 72| 52 | 55*| 36 | 34|34 | 78 Om  14,0%]14,0%) 99| 92 | 72| 61 | 55*| 42 | 34*|34* | 78
-15m 16,2|16,0 10,1*] 82 73| 50 41138 72 -1,5m  16,2°[16,2° 10,1*| 95 73] 59 411 41% 72
30m. 1687|168 | 104°] 78 717 55 | 56 30m. 1657168 [ 104°| 94 717 66 | 56
LAME ARRIERE LEVEE LAME ARRIERE BAISSEE
Long. RAYON DE CHARGEMENT Long. RAYON DE CHARGEMENT
| i 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+90m 3333 | 43 +90m 3333 | 43
+7,5m 33 ] 33 25125 | 63 +7,5m 3333 25125 | 63
+6,0m 42" | 35 22°| 22 74 +6,0m 42| 39 227122 74
+4,5m 48|48 | 48 | 35| 34| 23| 21|19 | 81 +45m 48| 48 | 48| 38 | 38| 26 | 21*|21* | 81
+30m 111*] 91 73|50 48|34 34|23 21|17 84 +30m 111*)104* 74*| 57 58| 38 47| 26 21*|20 84
“5m 1147 87 | 71| 49 | 47" | 34 | 33 | 2.2 | 22| 17 | 85 H5m 1147101 89" | 55 | 65" | 38 | 50 | 25 | 22| 19 | 85
Om 130*] 88 71149 47[32 32|21 24|17 83 Om 130%[10,0 97*| 55 69|37 49|24 2420 83
-15m 140 86 | 73| 47 | 45130 | 31|20 28|19 | 77 -1,5m 155101 99*| 54 | 70| 34 | 48| 23 | 28|22 | 77
30m 144] 84 70| 44 43] 28 39|25 64 30m 1647 99 1027 51 69| 32 1729 64
LAME FRONTALE ET STAB. ARRIERE BAISSEE STAB. FRONTALE ET ARRIERE BAISSEE
vl RAYON DE CHARGEMENT ) RAYON DE CHARGEMENT
| 4 6,0 POR A | 4 6,0 POR A
360° 360°
+90m 3333 | 43 +90m 33133 | 43
+75m 35 | 33° 25 25 | 63 +75m 33| 33" 25 25 | 63
+6,0m 425 | 42¢ 22°|1 22" 74 +6,0m 42% | 42* 22°1 22 74
+45m 48 | 48 | 48 | 48 | 38 | 38 | 21" | 21" | 8 +45m 48 | 48" | 48| 48" | 38| 38| 21" 21" | 8
+30m T[T, 74 | 74 58| 53 47| 37 27|21 84 +30m T[T, 74 | 74 58 |58 47| 43 2721 84
+1,5m 114*|114*| 89| 79 | 65| 52 | 52*| 37 | 22|22 | 85 +1,5m 114*|1114*| 89*| 89" | 65| 6,0 | 52°| 43 | 22| 22* | 85
om T30 97| 78 70|52 55| 36 24| 2F 83 om T30 97 |91 70| 60 55| 42 24| 2F 83
-1,5m  155*[155*| 99*| 81 | 71*| 51 | 48| 35| 28|28 | 77 -1,5m 155|155 99*| 92 | 71*| 59 | 48| 41 | 28|28 | 77
30m 647163 10| 79 69| 49 1747 64 30m 1647164 102 95 69| 53 1747 64




Moteur diesel FTP Stage Ill /Tier 3 de derniére génération

Injection directe, turbo et refroidisseur intermédiaire

Filtre a air avec cartouche de sécurité

Filtres moteur (filtre a huile, filtre a carburant et séparateur d’eau)

a l'arriére de I'engin

Systéme de ralenti automatique

Systéme de démarrage a froid (-25°C)

Systéme de gestion des pompes avec limiteur de puissance
Servocommande électrohydraulique

Trois pompes hydrauliques, dont deux pompes principales et une pompe
dédiée pour la rotation

EPM automatique

8 niveaux de puissance sélectionnables avec EPM permanent en phase de
levage

Augmentation de puissance automatique en mode conduite

sur route

Coupe-batterie automatique (relié a la clé de contact)

Anti-démarrage électronique (code PIN)

Prise auxiliaire 12 V dans la cabine

Rotation avec frein hydrostatique

Modes de freinage de rotation automatique / permanent

Rotation avec frein a disques

CIS (CASE intelligent system) : Accélération de la rotation (puissance) et
décélération (frein) réglables

CLM (CASE leveling mode)

Cabine certifiée ROPS conformément a la norme 1SO 12117-2: 2008
FOPS niveau I

Cabine insonorisée et montée sur amortisseurs

Vitres de sécurité teintées, pare-brise panoramique ouvrant

Pare-soleil, toit vitré, protection transparente contre la pluie

Options

Pompe a carburant électrique

Circuit hydraulique pour marteau / pince

Circuit hydraulique de rotation de la benne preneuse 22 I/min - commande
MARCHE/ARRET

Circuit hydraulique de rotation de la benne preneuse 80 I/min - commande
PROPORTIONNELLE

Raccord rapide sur cadre supérieur

Huile biodégradable pour systeme hydraulique (Panolin)

Systéme de protection frontal FGPS

Cameéra arriere avec écran de visualisation (obligatoire pour Europe,
Turquie et Israél)

Vitesse 20 km/h

Vitesse 35 km/h

Les équipements proposés de série ou en option peuvent varier selon les pays.

Climatisation automatique

Cameéra arriere avec écran de visualisation

Radio avec Bluetooth

Panneau de commande avec écran LCD, comprenant fonction
de diagnostic et indicateurs analogiques de la température de
refroidissement et du niveau de carburant

Conception ergonomique des accoudoirs et des pédales
Siege a suspension pneumatique avec réglage séparé de la hauteur et de
I'inclinaison

Consoles réglables en hauteur et profondeur

Inversion du sens de la marche sur joystick a droite
Commande centralisée et indépendante de la lame et des stabilisateurs
sur joystick a droite

2 projecteurs avant (sur la cabine)

Feux pour circulation sur route (avant et arriére)

Chassis modulaire robuste en caisson

Boite PowerShift manuelle / automatique

Essieux renforcés avec freins réactifs

Frein de translation hydrostatique

Vitesse rampante

Grande boite a outils sous la marche (coté droit)

Palier de rotation avec lubrification longue durée

Systéme de blocage d’essieu manuel / automatique

Clapets de sécurité sur vérins de fleche

Vérins avec amortissement en fin de course

Bagues a intervalle de graissage prolongé

Graissage centralisé de la fleche

2 projecteurs de travail sur la fleche

Roues simples ou jumelées
Lame a guidage paralléle
Stabilisateurs et protections pour vérins
Support de transport pour benne preneuse
Protection pour vérins de lame
Fleche monobloc, triple articulation (fleche 2 pieces)
Bras : WX148:2.10 - 2.45-2.95m
WX168/WX188:2.20 - 2.60 - 3.10 m
Kit de manutention d’objets avec clapet de sécurité sur le vérin du bras,
systeme d’avertissement de surcharge et crochet de levage ou anneau de
levage.

Case Construction Equipment

CNH France, S.A.

EUROPE: 16-18 Rue des Rochettes
via Plava, 80 91150 - Morigny-Champigny
10135 TORINO - ITALIA FRANCE

AFRICA/MIDDLE EAST/CIS:

Riva Paradiso 14
6902 Paradiso - SWITZERLAND

NORTH AMERICA/MEXICO:
700 State Street

Racine, W1 53404 U.S.A.

LATIN AMERICA:

Av. General David Sarnoff 2237
32210 - 900 Contagem - MG

Belo Horizonte BRAZIL Egstomer NOTE: Les équipements standards et optionnels peuvent varier en
ASIA PACIFIC: istance fonction des demandes et des réglementations particuliéres a chaque
Unit 1 - 1 Foundation Place - Prospect 00800-2273-7373 pays. Les illustrations peuvent montrer des équipements non-standard

New South Wales - 2148 AUSTRALIA

CHINA:

No. 29, Industrial Premises, No. 376.
De Bao Road, Waigaogiao Ftz, Pudong,
SHANGHAI, 200131, PR.C.

www.casece.com

L'appel est gratuit depuis un poste fixe.
Vérifiez aupres de votre opérateur mobile
si vous serez facturé en appelant depuis
votre téléphone portable.

ou non mentionnés - consulter le concessionnaire CASE. Qui plus est,
CNH se réserve le droit de modifier sans préavis les spécifications de ses
machines etce, sans encourir d’obligation quelconque pouvant découler
de telles modifications.

Conforme a la directive 98/37/CE C€
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